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Die Berechnung des Winkels der
Resultierenden mit der Formel
= ARCTAN (Y/X) ergibt zwar

einen Winkel, die Zuordnung zum
richtigen Quadranten muss aber
selbst getroffen werden.

Zuerst muss auf Grund der Angabe
der richtige Quadrant bestimmt
werden und dann gilt folgende
Korrektur für den richtigen Winkel:

1. Qu. ... = ARCTAN(Y/X)
2. Qu. ... 180° -
3. Qu. ... 180° +
4. Qu. ... 360° -

a
a

a
a
a
a

= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)



120°

1,82kNF =R 45°
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1,2kNF1=

1,5kNF2=

1kNF3=

800NF4= 1,82kNF =r

-X

Die Berechnung des Winkels der
Resultierenden mit der Formel
= ARCTAN (Y/X) ergibt zwar

einen Winkel, die Zuordnung zum
richtigen Quadranten muss aber
selbst getroffen werden.

Zuerst muss auf Grund der Angabe
der richtige Quadrant bestimmt
werden und dann gilt folgende
Korrektur für den richtigen Winkel:

1. Qu. ... = ARCTAN(Y/X)
2. Qu. ... 180° -
3. Qu. ... 180° +
4. Qu. ... 360° -

a
a

a
a
a
a

= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)



120°

45°

400NF1=
500NF2=

350NF3=

450NF4= 562,2NF =R

28,4°

450NF4=

400NF1=
500NF2=

350NF3=

F2
F3

F4

M: 1cm = 133,3N
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Die Berechnung des Winkels der
Resultierenden mit der Formel
= ARCTAN (Y/X) ergibt zwar

einen Winkel, die Zuordnung zum
richtigen Quadranten muss aber
selbst getroffen werden.

Zuerst muss auf Grund der Angabe
der richtige Quadrant bestimmt
werden und dann gilt folgende
Korrektur für den richtigen Winkel:

1. Qu. ... = ARCTAN(Y/X)
2. Qu. ... 180° -
3. Qu. ... 180° +
4. Qu. ... 360° -

a
a

a
a
a
a

= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)



210° 45°

22NF1=

15NF2=

30NF3=

25NF4=

145° 60°

15°

1mm = 1N

126,8°

F =r 29,2N

F1

F2

F3

F4

F2F3

F4

-X
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Die Berechnung des Winkels der
Resultierenden mit der Formel
= ARCTAN (Y/X) ergibt zwar

einen Winkel, die Zuordnung zum
richtigen Quadranten muss aber
selbst getroffen werden.

Zuerst muss auf Grund der Angabe
der richtige Quadrant bestimmt
werden und dann gilt folgende
Korrektur für den richtigen Winkel:

1. Qu. ... = ARCTAN(Y/X)
2. Qu. ... 180° -
3. Qu. ... 180° +
4. Qu. ... 360° -

a
a

a
a
a
a

= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)



135,7°

F =r 223,5N F1

F2

F3

F4

F2

F3

F4 F5

F5

F1

F2

F3

F4 F5

=120N/80°

=200N/123°

=220N/165°

=90N/290° =150N/317°

-X

38

Die Berechnung des Winkels der
Resultierenden mit der Formel
= ARCTAN (Y/X) ergibt zwar

einen Winkel, die Zuordnung zum
richtigen Quadranten muss aber
selbst getroffen werden.

Zuerst muss auf Grund der Angabe
der richtige Quadrant bestimmt
werden und dann gilt folgende
Korrektur für den richtigen Winkel:

1. Qu. ... = ARCTAN(Y/X)
2. Qu. ... 180° -
3. Qu. ... 180° +
4. Qu. ... 360° -

a
a

a
a
a
a

= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)
= ARCTAN(Y/X)



F1

F2

=25N/35°Fr

F1

F2
Fr

a = 35°
a = 35°

cos = AK/Hy -> AK = Hy *cos = 25N * 0,82 = 20,47Na a

sin = GK/Hy -> GK = Hy * sin = 25N * 0,57 = 14,34Na a

F1

F2

=3600NFr

a = 45°

F1
F2

=3600NFr

a2 = 45°

tan = GK / AK -> GK = AK * tan = 3600N * 1 = 3600Na a

cos = AK / Hy -> Hy = AK / cos = 3600N / 0,7 = 5091Na a

In diesem konkreten Beispiel sind bei = 45° F und F die
Seiten eines Quadrates und F die Diagonale. Somit gilt
auch F = F * 1,4142 ( die Wurzel aus 2) und das ergibt
ebenso 5091N für F .

a r

r

1

2

2

2

a1 = 90°

40

41



F1
F2

=5,5kNFr
a = 40°

Xfr Xf2

Xf1

Yfr = Yf2

b = 25°

Xfr = Fr * cos = 5,5kN * cos40° = 4,213kNa

Yfr = Fr * sin = 5,5kN * sin40° = 3,5353kNa

Xf2 = Yfr * tan = 3,5353 * tan25° = 1,648kNb

F1 = Xfr + Xf2 = 4,213kN + 1,648kN = 5,861kN

F2 = Yfr / cos = 3,5353kN / cos25° = 2,90kNbcos = Yfr / F2b

tan = Xf2 / Yfrb

44

F1

Fr F2F1
Fr

F2



45

a=60°

F1

F2

Fr

b=145°

b=35°

Yfr = Yf1

F1

F2

Fr

Xfr Xf1

Xfr = Fr * cos = 75N * cos60° = 37,5Na

Yfr = Fr * sin = 75N * sin60° = 64,95Na
Xf1 = Yfr / tan = 64,95 / tan35° = 92,76Nb

F2 = Xfr + Xf1 = 37,5N + 92,76N = 130,3N

F1 = Yfr / sin = 64,95N / sin35° = 113,2Nbsin = Yfr / F1b

tan = Yfr / Xf1b

a=60°

F2

F1
Fr

a=60°


